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The SARS-CoV-2 or COVID-19 virus is a respiratory virus that 

affects humans. The commonly used sterilization system is the 

chamber system, which is considered outdated now that vaccination 

is available. Another issue with the current chamber system is the use 

of liquid chemical disinfectants, which can make the cleaned 

environment wet again. This system is less effective when used in 

indoor spaces filled with office equipment that often contains paper 

and other electronic devices that should remain dry to avoid damage. 

Based on these problems, this study aims to design a device for 

sterilizing rooms using a humidifier or disinfectant misting with 

fuzzy logic method. The fuzzy logic input consists of humidity values 

obtained from three SHT20 sensors, while the fuzzy logic output is a 

timer used to control the activation of the humidifier within a 

predetermined time period based on fuzzy logic. Based on the test 

results, it can be analyzed that the system can determine whether the 

room has air conditioning or not. Rooms with air conditioning have 

higher humidity values, while non-AC rooms have lower humidity 

levels. The Wi-Fi system in this setup shows a Quality of Service 

(QoS) in the form of significant latency and low throughput, 

averaging around 192 Bps. In the fuzzy logic program on the 

microcontroller, a 1% error rate was found compared to MATLAB. 

The largest difference was 19 ms, while the smallest difference was 0 

ms 
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Abstrak— Virus SARS-COV2 atau COVID-19 adalah virus yang menyerang saluran pernafasan manusia. 

Sistem sterilisasi yang sering digunakan adalah sistem bilik, sistem bilik ini dirasa sudah tertinggal 

dikarenakan sekarang sudah saatnya untuk vaksinasi. Masalah lainnya adalah sistem bilik yang ada saat ini 

menggunakan disinfektan kimiawi cair, yang dapat membuat lingkungan yang telah dibersihkan menjadi 

basah kembali. Sistem ini kurang efektif jika dilakukan di dalam ruangan yang dipenuhi peralatan kantor 

yang banyak berisi kertas dan perangkat elektronik lainnya yang seharusnya selalu dalam keadaan kering 

agar terhindar dari kerusakan. Dari permasalahan di atas, maka pada penelitian ini akan dirancang sebuah 
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alat untuk mensterilkan ruangan dengan humidifier atau pengkabutan desinfektan dengan metode logika 

fuzzy. Input logika fuzzy adalah nilai kelembapan yang diperoleh oleh 3 sensor SHT20 dan output logika 

fuzzy merupakan timer yang digunakan untuk mengatur aktifnya humidifier dalam kurun waktu yang sudah 

ditentukan berdasarkan logika fuzzy. Berdasarkan hasil pengujian dapat dianalisa bahwa sistem dapat 

menentukan mana ruangan ber AC (Air Conditioning) maupun tidak ber AC, Apabila ruangan ber AC akan 

memiliki nilai kelembapan yang tinggi sedangkan ruangan non – AC akan memiliki nilai kelembaban yang 

lebih rendah. Pada sistem wireless system network didapatkan kualitas Quality of Service (QoS) berupa 

latency yang cukup besar dan troughput yang kecil hanya berkisar 192 Bps. Pada program logika fuzzy pada 

mikrokontroler juga ditemukan persentase error 1%, dikarenakan dalam percobaan ini dibandingkan dengan 

MATLAB. Selisih yang paling besar didapatkan nilai 19 ms dan selisih paling kecil bernilai 0 ms. 

  

I. PENDAHULUAN 

  Virus SARS-COV2 atau yang biasa disebut COVID-19 merupakan virus yang menyerang saluran 

pernafasan manusia. Menurut para peneliti, virus ini berasal dari hewan yang ditularkan kepada manusia 

[1]. Virus ini berawal dari negara Tiongkok dan dengan cepat merambah ke seluruh penjuru dunia tidak 

terkecuali negara Indonesia. Virus ini sudah meluas di hampir seluruh dunia. Pada penelitian ini tidak akan 

dibahas terlalu detail mengenai virus corona ini, melainkan cara untuk membuat proteksi dalam ruangan 

dari berbagai macam virus dan kuman dari luar ruangan. 

Banyak permasalahan yang ditimbulkan oleh virus corona ini. Contohnya dari sektor kesehatan, tentu 

kesehatan adalah yang paling mudah dirasakan dalam menghadapi pandemi ini. Menurut WHO (World 

Health Organization) atau Organisasi Kesehatan Dunia, virus ini menyebar melalui saluran pernafasan 

yang ditularkan melalui air liur penderita. Virus ini dapat menyebar melalui jabat tangan, atau sekedar 

berbicara bersama [2]. Kemudian pada sektor ekonomi juga mendapatkan dampak yang serius, menurut 

sumber dari Universitas Indonesia karena pandemi ini maka ekonomi Indonesia hanya tumbuh kurang dari 

5 persen yakni 4,7-4,9 persen pada tahun 2020. 

 Di masa pandemi COVID-19 seperti sekarang ini, mengharuskan masyarakat untuk selalu menjaga 

protokol kesehatan. Pentingnya mengenakan alat pelindung diri yang sederhana, menjaga jarak antar 

manusia, sering mencuci tangan, dan rutin membersihkan lingkungan penting untuk menjaga pola hidup 

bersih dan sehat. Pembersihan lingkungan dapat dilakukan dengan melakukan kegiatan disinfeksi atau 

sanitasi atau dengan sterilisasi dengan cairan kimia yang dapat menghancurkan mikro organisme di 

lingkungan dalam dan luar ruangan. Penggunaan disinfektan kimia dalam bentuk cairan ini akan 

mengakibatkan lingkungan yang dibersihkan menjadi basah kembali dan hal ini kurang efektif jika 

dilakukan di dalam ruangan yang dipenuhi peralatan kantor yang banyak berisi kertas dan perangkat 

elektronik lainnya yang seharusnya selalu dalam keadaan kering agar terhindar dari kerusakan. Dalam 

menggunakan cairan disinfektan harus dipertimbangkan kandungan dalam cairan agar tidak 

membahayakan orang yang berada di dalam ruangan. Salah satu cara untuk sterilisasi ruangan yang tidak 

menggunakan cairan kimia ini adalah menggunakan sistem pengkabutan humidifier yang diuapkan secara 

langsung pada area di sekitar alat.  

  Cairan Anolyte DE adalah super safe disinfektan yang powerful namun aman, tidak berbahaya 

terhadap kontak langsung dengan manusia dan hewan untuk jangka waktu yang lama, sehingga menjamin 

kesehatan petugas sanitasi maupun masyarakat penggunanya. Sebagai antiseptik, kelebihan HOCl 

(Hypochlorous Acid) dibanding alkohol adalah efektivitasnya yang tinggi dalam membunuh bakteri dan 

virus patogen dan tidak menimbulkan efek samping dermatitis bagi kulit seperti pada alkohol. Sebagai 

disinfektan, kelebihan HOCl dibanding bleach (bahan pemutih yang sering dijadikan disinfektan) adalah 
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100 kali lebih efektif dalam membunuh kuman tetapi tidak berbahaya bagi tubuh. Efektivitas yang tinggi 

disertai keamanan yang baik merupakan kombinasi yang sempurna bagi HOCl sebagai pengganti alkohol 

dan bleach untuk kebutuhan antiseptika dan disinfektan yang ramah tubuh. Karena efektivitas dan 

keamanan yang tinggi di atas, maka anolyte yang mengandung bahan aktif HOCl mulai banyak digunakan 

di berbagai negara sebagai pilihan antiseptika dan disinfektan, termasuk dalam upaya penanganan pandemi 

virus corona. Di Amerika Serikat, HOCl secara resmi sudah masuk dalam daftar EPA (US Environmental 

Protection Agency) sebagai disinfektan untuk melawan SARS-CoV-2, di Korea Selatan HOCl digunakan 

di rumah sakit sebagai disinfektan untuk mencegah penularan COVID-19 pada tenaga kesehatan maupun 

pasien, di Vietnam Anolyte digunakan secara luas pada bilik-bilik sterilisasi disana [3]. 

  Dalam penelitian sebelumnya yang dilakukan oleh Marcel Bentacor dan Sabina Vidal pada tahun 

2018 yang berjudul ―Programmable and Low-Cost Ultraviolet Room Disinfection Device”. Pada 

penelitian ini memanfaatkan radiasi dari sinar ultraviolet-C untuk mensterilkan sebuah ruangan, dimana 

proses diawali dengan pembacaan kondisi ruangan apakah terdapat orang atau tidak dengan menggunakan 

sensor infra merah. Kemudian hasil dari pembacaan sensor akan diproses dan ketika tidak terdapat orang 

di dalam ruangan, maka proses sterilisasi akan berlangsung dengan menggunakan sinar ultraviolet-C dan 

proses sterilisasi dapat dipantau menggunakan ponsel dari jarak jauh [4]. Namun, penelitian ini memiliki 

kekurangan yaitu proses sterilisasi ruangan hanya bisa dilakukan ketika tidak ada orang di dalam ruangan 

karena radiasi sinar ultraviolet berbahaya untuk kesehatan manusia sehingga proses sterilisasi kurang 

efektif apabila di dalam ruangan terdapat orang. 

  Kemudian pada penelitian yang dilakukan oleh M. Natsir, Dwi Bayu Rendra, Acep Derby Yudha 

Anggara di tahun 2019 yang berjudul ―Implementasi IOT untuk Sistem Kendali AC Otomatis Pada Ruang 

Kelas di Universitas Serang Raya”. Melakukan penelitian untuk pengontrolan AC (Air Conditioner) pada 

ruang kelas menggunakan sensor suhu dan kelembapan yang dapat dimonitoring dari jarak jauh. Penelitian 

ini menggunakan tiga sensor yaitu IR Transmitter, Ultrasonic dan sensor Suhu DS18B20. Sensor 

Ultrasonic digunakan sebagai input utama yang digunakan untuk menghitung jumlah orang yang masuk ke 

dalam ruangan. Kemudian sensor suhu DS18B20 diletakkan di sekitar AC untuk membaca suhu yang ada 

di dalam ruangan. Hasil dari penelitian ini yaitu sistem pengontrolan AC dapat dikendalikan secara 

otomatis tanpa menggunakan remote control AC dan sistem kendali AC dapat dimonitor dari web server 

dengan user interface menggunakan web browser [5]. Namun penelitian ini memiliki kekurangan yaitu 

masih menggunakan sensor yang belum mampu membaca data secara akurat. Hal ini mengakibatkan 

proses pengontrolan suhu AC kurang efektif dan tidak sesuai dengan kondisi di dalam ruangan. 

  Berdasarkan latar belakang di atas, penulis menggunakan teknologi dan ilmu pengetahuan di bidang 

elektronika untuk membuat sebuah sistem penyemprot disinfektan otomatis berdasarkan kepadatan orang 

di dalam ruangan. Penelitian ini akan menggunakan metode fuzzy untuk melakukan pengambilan 

keputusan dalam menentukan intensitas penyemprotan disinfektan berdasarkan nilai kelembapan di dalam 

ruangan.  Proses sistem penyemprot disinfektan otomatis diawali dengan sensor SHT20 pada masing – 

masing alat humidifier akan mengidentifikasi tingkat kandungan air atau kelembapan pada udara yang 

menyebabkan kelembapan tinggi. Panas yang dipancarkan oleh tubuh manusia juga yang menyebabkan 

ion tubuh atau tingkat cairan pada tubuh akan menguap yang dapat mempengaruhi tingkat kelembapan 

udara pada suatu ruangan. Ketika hasil pembacaan sensor SHT20 bernilai lebih dari 75, maka 

dikategorikan kelembapannya tinggi sehingga mist maker yang menghasilkan embun atau uap yang 

berasal dari cairan disinfektan anolyte akan disemburkan dengan bantuan fan DC (Direct current). Hasil 

pembacaan sensor bernilai antara 65 sampai 75, maka dikategorikan kelembapannya sedang sehingga mist 

maker yang menghasilkan embun atau uap yang berasal dari cairan disinfektan anolyte akan disemburkan 
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dengan bantuan fan DC (Direct current) dengan putaran dan semburan dengan kondisi sedang. Kemudian 

ketika hasil pembacaan sensor bernilai kurang dari 65, maka dikategorikan kelembapannya rendah 

sehingga mist maker yang menghasilkan embun atau uap yang berasal dari cairan disinfektan anolyte akan 

disemburkan dengan bantuan fan DC akan bekerja lebih lama sesuai hasil deffuzzyfikasi. Proses ini akan 

terus berulang-ulang sesuai dengan kondisi kelembapan di dalam ruangan. 

II. METODE PENELITIAN 

Bagian ini berisi penjelasan metode penelitian terkait penggunaan cairan Anolyte Disinfectant pada 

Automatic Humidifier dengan metode logika fuzzy pada ruangan. 

A. Perancangan Perangkat 

1) Diagram Rangkaian 

 
Gambar 1. Blok Diagram 

Seperti paldal penjelalsaln di altals, inilalh dialgralm blok sistem dalri allalt tersebut dilengkalpi drivermotor 

algalr output aln bisal sesuali dengaln inputaln dalri sensor SHT20. ESP8266 digunalkaln sebalgali modul 

tralnsmisi daltal alntalral balse staltion daln humidifier yalng tersedial, inputaln alkaln men-trigger mist malker 

untuk mengelualrkaln gelombalng ultralsonic untuk memicu kalbut daln alkaln disebalrkaln oleh fan DC. 

 

 
Gambar 2. Diagram Blok Kontrol Fuzzy 

 
Tabel 1. Keterangan Variabel Diagram Blok 

 

2) Flowchart Sistem 
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Berikut ini merupakan flowchart dari sistem yang dibuat pada penelitian ini, ditunjukkan pada 

gambar 3. 

 
Galmbalr 3. Flowchalrt Sistem 

Dalri galmbalr flowchalrt, sistem dialwalli dengaln mulali dalri allalt. Dilalnjutkaln dengan penerimalaln input 

dalri SHT20 dalri malsing – malsing sensor, disini sensor berupa node (Node 1,2,3) daln daltal yalng diterimal 

merupalkaln nilai kelembalpaln, selalnjutnyal nilali kelembalpaln yalng tertalmpil paldal LCD alkaln dibandingkan 

dengan alat ukur kelembapan dan hasil sesilih nya akan diinputkaln di balse staltion menggunalkaln 

numpald. Selalnjutnyal nilali kallibralsi tersebut alkaln dijaldikaln nilali input alpalkalh pembacaan sensor sesuai 

dengan alat ukur yang sudah ada untuk nilali input fuzzy, dikalrenalkaln setialp tempalt altalu rualngaln 

memiliki nilali kelembalpaln yalng berbedal, malkal dalri itu diberikaln system kallibralsi. Input fuzzy terdiri 

dalri 3 inputaln SHT 20 daln 1 output timer untuk mengalktifkaln mist malker daln driver motor. SHT20 

digunalkaln untuk mendeteksi nilali kelembalpaln sekitalr, semalkin balnyalk oralng di sekitalr sensor, malkal 

otomaltis kaldalr kelembalpaln alkaln menurun. Setelalh di defuzzyfikalsi, output timer alkaln di tralnsmisikaln 

ke node 1,2,3 untuk disallurkaln ke output nyal. Jika output sudah sesuai maka mist maker ultrasonic akan 

melakukan mekanisme getaran ultrasonic untuk merubah cairan   menjadi kabut sesuai timer yang 

diberikan, begitu pula fan dc yang akan mendorong kabut tersebut ke atas. 

 

 

B. Perancangan Sistem Fuzzy 

Dalam penelitian ini sensor akan di definisikan sebagai node karna menggunakan sistem Wireless 

System Network, ketiga sensor ini akan diletakan pada sudut – sudut ruangan jika ruangan tersebut 

berukuran besar, dan akan diletakan pada 1 ruangan jika kamar tersebut berupa kamar. Proses fuzzifikalsi 

terdalpalt beberalpal valrialbel fuzzy yalitu node1, node2 daln node3 berupal nilali kelembalpaln sebalgali valrialbel 

input daln timernyal berupal nilali timer mikrokontroler sebalgali valrialbel output. Paldal valrialbel input 

pertalmal yalitu node1 terdalpalt fungsi kealnggotalaln yalng memiliki nilali input berdalsalrkaln nilali kelembalpaln 
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yalng diterimal oleh node 1. Nilali sensor kelembalpaln yalng diproses paldal sistem fuzzy ini merupalkaln nilali 

alsli dalri SHT-20 yalitu 0% hinggal 100%. Fungsi kealnggotalaln node1 dalpalt dilihalt paldal galmbalr 4 dibalwalh 

ini. 

 
Gambar 4. Fungsi Keanggotaan node1 

Fungsi kealnggotalaln dalri valrialbel node1 dalpalt dilihalt paldal persalmalaln dibalwalh ini. 

Kealnggotalaln sangatkering1: 

                                  

   
    

  
                   

                                  
Kealnggotalaln kering1: 

                                 

   
    

  
                    

   
    

  
                    

                                  
Kealnggotalaln sedang1: 

                               

   
    

  
                   

                                     

   
    

  
                    

                                  
Kealnggotalaln lembab1: 

                                 

   
    

  
                    

   
    

  
                    

                                  
Kealnggotalaln sangatlembalb1: 
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Paldal valrialbel input kedua yalitu node2 terdalpalt fungsi kealnggotalaln yalng memiliki nilali input 

berdalsalrkaln nilali kelembalpaln yalng diterimal oleh node 2. Nilali sensor kelembalpaln yalng diproses paldal 

sistem fuzzy ini merupalkaln nilali alsli dalri SHT-20 yalitu 0% hinggal 100%. Fungsi kealnggotalaln node2 

dalpalt dilihalt paldal galmbalr 5 dibalwalh ini. 

 
Gambar 5. Fungsi Keanggotaan node2 

Fungsi kealnggotalaln dalri valrialbel node2 dalpalt dilihalt paldal persalmalaln dibalwalh ini. 

Kealnggotalaln sangatkering2: 

                                  

   
    

  
                   

                                  
Kealnggotalaln kering2: 

                                 

   
    

  
                    

   
    

  
                    

                                  
Kealnggotalaln sedang2: 

                               

   
    

  
                   

                                     

   
    

  
                    

                                  
Kealnggotalaln lembab2: 

                                 

   
    

  
                    

   
    

  
                    

                                  
Kealnggotalaln sangatlembalb2: 
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Paldal valrialbel input ketiga yalitu node3 terdalpalt fungsi kealnggotalaln yalng memiliki nilali input 

berdalsalrkaln nilali kelembalpaln yalng diterimal oleh node 3. Nilali sensor kelembalpaln yalng diproses paldal 

sistem fuzzy ini merupalkaln nilali alsli dalri SHT-20 yalitu 0% hinggal 100%. Fungsi kealnggotalaln node3 

dalpalt dilihalt paldal galmbalr 6 dibalwalh ini. 

 
Gambar 6. Fungsi Keanggotaan node3 

Fungsi kealnggotalaln dalri valrialbel node3 dalpalt dilihalt paldal persalmalaln dibalwalh ini. 

Kealnggotalaln sangatkering3: 

                                  

   
    

  
                   

                                  
Kealnggotalaln kering3: 

                                 

   
    

  
                    

   
    

  
                    

                                  
Kealnggotalaln sedang3: 

                               

   
    

  
                   

                                     

   
    

  
                    

                                  
Kealnggotalaln lembab3: 

                                 

   
    

  
                    

   
    

  
                    

                                  
Kealnggotalaln sangatlembalb3: 

                               



Nucleus Journal Vol. 2 No. 2 Tahun 2023 

Jurnal Sain dan Teknologi 
 

 

  75 
 

   
    

  
                   

                                  
Paldal valrialbel output yalitu timer terdalpalt fungsi kealnggotalaln yalng mempunyali nilali output 

berdalsalrkaln nilali timer yalng dikirim oleh mikrokontroler. Nilali timer ini berfungsi untuk memberi lama 

waktu humidifier untuk menjalankan getaran ultrasonic yang akan membuat kabut disinfektan dari cairan 

anolyte. Variabel ini diproses paldal sistem fuzzy memiliki rentalng nilali 0 – 15000 ms. Fungsi kealnggotalaln 

output dalpalt dilihalt paldal galmbalr 7 dibalwalh ini. 

 
Galmbalr 7. Fungsi Kealnggotalaln Output/timer 

Paldal valrialbel timer mempunyali 5 fungsi kealnggotalaln yalitu sangatcepat, cepat, normal, lama dan 

sangatlama. Malsing – malsing fungsi kealnggotalaln mempunyali nilali tegas yalng berbedal-bedal yalitu 

sangatcepat bernilali 3000ms, cepat bernilai 6000ms, normal bernilai 9000ms, lama bernilai 12000ms, dan 

sangatlama bernilai 15000ms.  

 

III. HASIL DAN PEMBAHASAN 

Dalam bagian ini akan dijelaskan mengenai hasil dan analisa dari pengujian Penggunaan Cairan 

Anolyte Disinfectant Pada Automatic Humidifier Dengan Metode Logika Fuzzy Pada Ruangan. Dilakukan 

beberapa pengujian diantaranya seperti dibawah ini : 

A. Pengujian Sensor SHT-20 

Sensor kelembalpaln SHT-20 ini memiliki malsukaln dengaln ralnge 0 hinggal 100%. Nilali tersebut bukalnlalh 

nilali mutlalk, yalng dimalnal sensor ini memiliki toletralnsi yalng cukup besalr yalitu +- 3%. Semalkin dekalt altalu 

oralng dengaln sensor malkal semalkin kecil nilali kelembalpaln yalng dihalsilkaln. Pengujialn sensor ini dilalkukaln 

di rualngaln ber-AC malupun non AC. 

Node merupalkaln balgialn dalri wireless sensor network, dallalm penelitialn ini node berupal humidifier yalng 

terintegralsi dengaln sistem WSN daln sensor SHT-20, Daltal sensor SHT-20 berupal nilali kelembalpaln dengaln 

rentalng nilali 0 – 100. Node alkaln diletalkaln paldal malsing – malsing rualngaln di dallalm rumalh jikal rualngaln 

terlallu kecil. Semisall saltu rualngaln halnyal berukuraln 3 x 3 malkal halnyal terdalpalt saltu node, daln node lalinnyal 

alkaln di tempaltkaln paldal rualngaln yalng lalin. Berikut halsil pengujialn sensor kelembalpaln di berbalgali kondisi 

rualngaln yalng dalpalt dilihalt paldal tabel dibawah. 

 

Tabel 2. Pengujian Sensor Kelembapan SHT-20 
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Paldal halsil pengujialn dialtals, dalpalt disimpulkaln balhwal sensor kelembalpaln malmpu mendeteksi halwal 

palnals yalng dikelualrkaln oleh setialp oralng, hall ini dalpalt dilihalt paldal talbel dialtals. Semalkin balnyalk oralng 

yalng beraldal di sekitalr allalt, malkal nilali kelembalpaln alkaln semalkin menurun. Nalmun paldal beberalpal kalli 

percobalaln jugal menalmpilkaln halsil yalng berkeballikaln, hall ini disebalbkaln kalrenal dukungaln falktor sekitalr 

seperti aldal hewaln pelihalralaln altalupun peralngkalt elektronik yalng beraldal di sekitalr allalt. 

 

B. Pengujian Kualitas Sistem HTTP 

Pengujialn kuallitals jalringaln paldal alutomaltic humidiffier ini bertujualn untuk melalkukaln pengukuraln untuk 

mendalpaltkaln palralmeter kuallitals jalringaln yalitu Laltency, Palcket Loss daln Throughput yalng di tralnsmisikaln 

oleh 3 ESP8266 yalng ditujukaln kepaldal ESP32 sebalgali balse staltion. Percobalaln dilalkukaln dengaln 

menalngkalp daltal paldal jalringaln ESP32 sebalgali Alccess point sebalnyalk 10.000 daltal, kemudialn daltal tersebut 

alkaln di palrsing untuk memisalhkaln palket daltal sesuali dengaln ip alddress tialp node untuk kemudialn dihitung 

dengaln rumus Quallity of Service (QoS). Palralmeter Quallity of Service ini didalpaltkaln dengaln menggunalkaln 

peralngkalt lunalk Wireshalrk dengaln modul palcket calpture. 

1) Pengujian Node 1 

Tabel 3. Packet Capture dari Node 1 
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Dalam pengujian mendapatkan nilai latency sebesar 711,75 ms, untuk packet loss mendapat nilai 

sebesar 0,11% dan nilai throughtput dengan menggunakan persamaan QoS sebelumnya 

mendapatkan nilai 192,70 Bps. 

 

2) Pengujian Node 2 

Tabel 4. Packet Capture dari Node 2 

 
Dalam pengujian mendapatkan nilai latency sebesar 712,86 ms, untuk packet loss mendapat nilai 

sebesar 0% dan nilai throughtput dengan menggunakan persamaan QoS sebelumnya mendapatkan 

nilai 194,97 Bps. 

 

 

3) Pengujian Node 3 

Tabel 5. Packet Capture dari Node 3 

 
 

Dalam pengujian mendapatkan nilai latency sebesar 705,88 ms, untuk packet loss mendapat nilai 

sebesar 0,06% dan nilai throughtput dengan menggunakan persamaan QoS sebelumnya 

mendapatkan nilai 193,90 Bps. 

 

C. Pengujian Metode Logika Fuzzy 

Pengujialn system fuzzy paldal penelitialn ini bertujualn untuk mengetalhui balgalimalnal pengolalhaln system di 

dallalm alutomaltic humidifier ini menggunalkaln metode logikal fuzzy. Paldal sistem alutomaltic humidifier ini 

mempunyali 3 input yalng berupal nilali kelembalpaln dalri SHT-20 dengaln rentalng nilali 0-100, sensor SHT-20 

diletalkaln paldal malsing – malsing node yalitu node1, node2, node3. Daln jugal mempunyali 1 output yalitu 

berupal timer, aturan yang digunakan pada sistem ini berpacu pada tabeL yang sudah dibuat sedemikian rupa 

untuk menjalankan proses fuzzy. 
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Tabel 6. Pengujian Penyemprotan Humidifier 

 
 

Berikut merupalkaln salmpel daltal yalng alkaln diolalh di MAlTLAlB daln alkaln dibalndingkaln dengaln 

mikrokontroler,   

1) Percobaan 1 

Node1 = 60,75%, Node2 = 59,31% daln Node3 = 68,81% 

 

 
Gambar 8. Percobaan 1 Sistem Fuzzy Simulasi Matlab 

 

Paldal halsil simulalsi maltlalb dengaln input node1 60,75, node2 59,31 daln node3 68,81 

menghalsilkaln output timer sebesalr 8790 ms. Paldal halsil LCD mikrokontroler dengaln input node1 

60,75, node2 59,31 daln node3 68,81 menghalsilkaln output timer sebesalr 8790 ms. Halsil yalng 

didalpaltkaln dengaln metode pemrogralmaln mikrokontroler terdalpalt selisih sebalnyalk 0ms 

dibalndingkaln dengaln simulalsi maltlalb. 

 

2) Percobaan 2 

Node1 = 63,62%, Node2 = 55,09% daln Node3 = 60,35% 
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Gambar 9. Percobaan 2 Sistem Fuzzy Simulasi Matlab 

 

Paldal halsil simulalsi maltlalb dengaln input node1 63,62, node2 55,09 daln node3 60,35 

menghalsilkaln output timer sebesalr 7920 ms. Paldal halsil LCD mikrokontroler dengaln input node1 

node1 63,62, node2 55,09 daln node3 60,35 menghalsilkaln output timer sebesalr 7920 ms. Halsil yalng 

didalpaltkaln dengaln metode pemrogralmaln mikrokontroler terdalpalt selisih sebalnyalk 0 ms 

dibalndingkaln dengaln simulalsi maltlalb. 

 

3) Percobaan 3 

Node1 = 65,77%, Node2 = 70,95% daln Node3 = 68,53% 

 
Gambar 10. Percobaan 3 Sistem Fuzzy Simulasi Matlab 

 

Paldal halsil simulalsi maltlalb dengaln input node1 65,77, node2 70,95 daln node3 68,53 

menghalsilkaln output timer sebesalr 4290 ms. Paldal halsil LCD mikrokontroler dengaln node1 65,77, 

node2 70,95 daln node3 68,53 menghalsilkaln output timer sebesalr 4290 ms. Halsil yalng didalpaltkaln 

dengaln metode pemrogralmaln mikrokontroler terdalpalt selisih sebalnyalk 0ms dibalndingkaln dengaln 

simulalsi maltlalb. 

 

IV. KESIMPULAN 

Berdalsalrkaln halsil dalri peralncalngaln system, implementalsi daln uji cobal paldal allalt yalng telalh dilalkukaln 

paldal penelitialn ini, malkal dalpalt disimpulkaln balhwal: 
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1. Dalri pengujialn yalng dilalkukaln paldal ralngkalialn Wireless HTTP sebalgali tralnsmisi daltal utalmal altalu 

penghubung alntalr sensor ini salngalt responsif, dimalnal daltal yalng dikirim melallui jalringaln wireless 

dalpalt diolalh dengaln cepalt. Ini dialkibaltkaln penggunalaln balsis ESP yalng bisal memproses daln 

mentralnsmisikaln daltal dengaln cepalt daln efisien. 

2. Implementasi metode logika fuzzy dapat menentukan waktu terbaik dalam sistem humidifier dengan 

bergantung pada kondisi dari 125 aturan yang telah dibuat dengan logika fuzzy, kombinasi dari tiap 

aturan tadi yang dimana berjumlah 5 yaitu sangat kering, kering, sedang, lembab dan sangat lembab 

yang memiliki peran untuk menentukan waktu terbaik untuk tiap kondisi aturan logika fuzzy yang 

dibuat dengan rentang waktu dari 3 – 15 detik tergantung dari jenis kombinasi aturan yang muncul 

dari input sensor kelembapan yaitu SHT 20.  

3. Pemrosesan sensor SHT20 dalam mengambil data berupa nilai kelembapan, yaitu dimulai dengan nilai 

input SHT20 dilakukan proses pendeteksian uap air dengan mengukur resistansi listrik antara dua 

elektroda. Lalu dilakukan identifikasi dengan aturan logika fuzzy sehingga diperoleh nilai kelembapan 

yang ideal. 

4. Dalri pengujialn logikal fuzzy dengaln mengumpulkaln daltal dalri humidifier dinyallalkaln hinggal balse 

staltion menerimal daltal sensor dalri malsing – malsing humidifier dalpalt diolalh dengaln balik. Halsil 

kelualraln fuzzy altalu defuzzifikalsi digunalkaln untuk mengatur timer untuk menjalankan mist malker daln 

fan dc dalpalt bekerjal sesuai timer yang dibutuhkan. Dimana menghalsilkaln output timer sebesalr 2161 

ms dengaln selisih nilali alntalral kedualnyal aldallalh 211 ms, lalu untuk pengujialn kedua sebesar 25 ms dan 

pengujian ketiga sebesar 16 ms. 
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